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รายละ฼อียดขอบ฼ขตการท างาน. 

 ดຌวย บริษัท วิทยุกำรบิน฽ห຋งประ฼ทศเทย จ ำกัด ิบวท.ี มีควำมประสงค์จะด ำ฼นินกำรส ำรวจรังวัดขຌอมูล
ต ำ฽หน຋งส ำคัญทำงกำรบิน จ ำนวน ํ์ สนำมบิน ประกอบดຌวย สนำมบิน฽ม຋ฟ้ำหลวง฼ชียงรำย สนำมบิน฽ม຋ฮ຋องสอน 
สนำมบิน฼ชียง฿หม຋ สนำมบินน຋ำน ณ นคร สนำมบิน฽พร຋ สนำมบินล ำปำง สนำมบินตำก สนำมบินสุ฾ขทัย สนำมบิน
พิษณุ฾ลก ฽ละสนำมบิน฼พชรบูรณ์ ฼พืไอ฼ป็นขຌอมูลส ำคัญ฿นกำรปรับปรุง฽ผนภูมิกำรบิน ฽ละ฼ผย฽พร຋฿น฼อกสำร฽ถลง
ข຋ำวกำรบินประ฼ทศเทย (Aeronautical Information Publication Thailand: AIP-Thailand) ฽ละดຌวย บวท. 
เม຋สำมำรถด ำ฼นินกำรเดຌ฼อง ดຌวยขำดก ำลัง฼จຌำหนຌำทีไ฼ทคนิคปฏิบัติงำน จึงตຌองปฏิบัติตำมระ฼บียบส ำนัก
นำยกรัฐมนตรี ว຋ำดຌวยกำรรักษำควำมปลอดภัย฿นกำรจຌำง฼อกชนท ำกำรส ำรวจ ฽ละท ำ฽ผนทีไ พ.ศ. ๎๑๐๐ ฾ดยขอ
สนับสนุน กรม฽ผนทีไทหำร กองบัญชำกำรกองทัพเทย ิผท.ทหำรี ฼ป็นผูຌด ำ฼นินกำรตำมทีไระ฼บียบรำชกำรก ำหนด  

ํ. คุณสมบัติ฼จ้าหน้าที่ปฏิบัติงานส ารวจรังวัด 

  อำศัยควำมตำม฼อกสำรคู຋มือ WGS-84 Survey Manual for Air Navigation Service Providers and 
Aerodrome Operators Part 8. Surveyor Qualifications and Experience ทีไส ำนักงำนกำรบินพล฼รือน
฽ห຋งประ฼ทศเทย ิกพท.ี ฼มืไอวันทีไ ํ์ พฤษภำคม ๎๑๒๎ ทีไมี฼จตนำยกระดับคุณภำพขຌอมูลภูมิสำรสน฼ทศกำร
฼ดินอำกำศของประ฼ทศ ฽ละมำตรฐำนกำรส ำรวจรังวัดขຌอมูลภูมิสำรสน฼ทศกำร฼ดินอำกำศ ฿นกิจกำรขนส຋งทำง
อำกำศของประ฼ทศ ฿หຌสอดคลຌองกับ฼กณฑ์มำตรฐำนทีไองค์กำรกำรบินพล฼รือนระหว຋ำงประ฼ทศก ำหนดนัๅน ฿นกำรนีๅ 
บวท. จึงก ำหนดคุณสมบัติ฼จຌำหนຌำทีไ ผท.ทหำร ระดับบังคับบัญชำชุดปฏิบัติงำนสนำม หัวหนຌำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ 
฽ละ฼จຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ ตຌองมีคุณสมบัติดังนีๅ 
  ํ.ํ หัวหนຌำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ ตຌองมีคุณวุฒิเม຋ตไ ำกว຋ำปริญญำตรี ิหรือ฼ทียบ฼ท຋ำี ฿นสำขำวิศวกรรม
ส ำรวจ กำรท ำ฽ผนทีไภำพถ຋ำย ระบบภูมิสำรสน฼ทศศำสตร์ ภูมิศำสตร์ หรือสำขำวิชำทีไ฼กีไยวขຌอง ฽ละมีประสบกำรณ์ 
กำรส ำรวจขຌอมูลภูมิสำรสน฼ทศกำร฼ดินอำกำศ ทีไปฏิบัติตำม฼อกสำรคู຋มือ WGS-84 Survey Manual for Air 
Navigation Service Providers and Aerodrome Operatorsุ Document 9674: World Geodetic System 
– 1984 (WGS-84) Manual ฽ ล ะ  Document 9881: Guidelines for Electronic Terrain, Obstacle and 
Aerodrome Mapping Information เม຋นຌอยกว຋ำ ๏-๑ ป຃ ต຋อ฼นืไองติดต຋อกัน 

  ํ.๎ ฼จຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ ตຌองมีคุณวุฒิเม຋ตไ ำกว຋ำประกำศนียบัตรวิชำชีพชัๅนสูง 
สำขำวิชำช຋ำงส ำรวจ หรือสำขำวิชำทีไ฼กีไยวขຌอง ฽ละมีประสบกำรณ์ กำรส ำรวจขຌอมูลภูมิสำรสน฼ทศกำร฼ดินอำกำศ  
ทีไปฏิบัติตำม฼อกสำร Document 9674: World Geodetic System – 1984 (WGS-84) Manual ฽ละ Document 
9881: Guidelines for Electronic Terrain, Obstacle and Aerodrome Mapping Information เม຋นຌอยกว຋ำ ๎ ป຃  

๎. มาตรฐาน ฽ละ฼กณฑ์ความถูกต้องของงาน 

 ๎.ํ กำรส ำรวจขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ทำงรำบ 
๎.ํ.ํ ฿หຌถือปฏิบัติตำมระ฼บียบกองยีออ฼ดซี ฽ละยีออฟຂสิกส์  ว຋ำดຌวยกำรส ำรวจวำงหมุด

หลักฐำนทำงรำบ พ.ศ. ๎๑๏๙ ของ ผท.ทหำร 
 

๎/ ๎.ํ.๎ ฿หຌรังวัด ... 
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-๎- 
 

๎.ํ.๎ ฿หຌรังวัดดຌวย฼ครืไองหำค຋ำพิกัดดຌวยสัญญำณดำว฼ทียม GPS หรือ GNSS ชนิดสองควำมถีไ
฼ป็นอย຋ำงนຌอย ฽ละรับสัญญำณจำกดำว฼ทียมพรຌอมกันเม຋นຌอยกว຋ำ ๔ ดวง ขณะรังวัด ฽ละบันทึกขຌอมูลรหัส ฽ละ
คลืไนส຋ง ฾ดยท ำกำรรังวัดเดຌทัๅง ฽บบสถิต ิStatic Surveyี หรือ฽บบสถิตอย຋ำง฼รใว ิFast Static Surveyี หรือรังวัด
ดຌวย฾ครงข຋ำยงำนรังวัดดຌวยดำว฼ทียม฽บบจลน์ (RTK GNSS Network) ทีไรับค຋ำปรับ฽กຌจำก฾ครงข຋ำยสถำนีรังวัด  
สัญญำณดำว฼ทียม GNSS อัต฾นมัติ ของผท.ทหำร ฾ดยมี฼กณฑ์งำนรังวัดเม຋ตไ ำกว຋ำชัๅน C (Terrestrial Based 
Survey) ทีไ฿ชຌ฿นงำนขยำย฾ครงข຋ำยหมุดหลักฐำน ก ำหนดจุดบังคับรูปถ຋ำยทำงอำกำศ กำรรังวัด฽บ຋ง฽ปลงทีไดิน ฽ละ
งำนรังวัดทำงวิศวกรรมทัไวเป ทีไยอม฿หຌมีค຋ำควำมคลำด฼คลืไอนตำมระยะ฼สຌนฐำนทำงรำบเม຋฼กิน 10 ppm (ppm 
= part per million / หนึไง฿นลຌำนส຋วน) 

๎.ํ.๏ กำรส ำรวจดຌวยกลຌองรังวัด฽บบประมวลผลรวม (Total Station)  
 ๎.ํ.๏.ํ กลຌองส ำรวจ฽บบประมวลผลรวมทีไมีควำมละ฼อียดถูกตຌ อง฿นกำรวัดมุม 

(Accuracy) เม຋฼กิน ๑ ฟຂลิปดำ หรือดีกว຋ำ ฽ละมีควำมละ฼อียดถูกตຌอง฿นกำรวัดระยะ ๑ มม. ื ๎ ppm หรือดีกว຋ำ 
มีระบบชด฼ชยควำมคลำด฼คลืไอนของมุม (Compensator) ฼ป็น฽บบ Dual Axis 

 ๎.ํ.๏.๎ หมุดคู຋อะซิมุท ทีไ฿ชຌ฿นกำรอຌำงอิงค຋ำพิกัด ฽ละมุมภำคทิศ฼หนือ ตຌองเดຌมำจำกกำร
รังวัดสัญญำณดำว฼ทียม฽บบสถิตอย຋ำง฼รใว ิFast Static Surveyี จำกหมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำ
สนำมบิน ิAerodrome/Heliport Survey Control Networkี ของสนำมบินนัๅน โ 

 ๎.ํ.๏.๏ ด ำ฼นินกำรวัดมุมวงรอบเม຋นຌอยกว຋ำ ๎ ชุด ฽ต຋ละชุดมีค຋ำต຋ำงกันเม຋฼กิน ื ๑ ฟຂลิปดำ 
 ๎.ํ.๏.๐ ด ำ฼นินกำรวัดระยะ฼สຌนวงรอบเม຋นຌอยกว຋ำ ๎ ชุด ฽ต຋ละชุดมีค຋ำต຋ำงกันเม຋฼กิน ื ๑ มม. 

 ๎.๎ กำรส ำรวจขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ทำงดิไง 
๎.๎.ํ ฿หຌถือปฏิบัติตำมระ฼บียบกองยีออ฼ดซี ฽ละยีออฟຂสิกส์ ว຋ำดຌวยกำรส ำรวจวำงหมุด

หลักฐำนทำงดิไง พ.ศ. ๎๑๏๕ ของ ผท.ทหำร ฽ละ฼กณฑ์กำรตรวจสอบ฿หຌ฼ป็นเปตำมขຌอก ำหนดของ Federal 
Geodetic Control Committee ฽ห຋งสหรัฐอ฼มริกำ หรือ FGCC ป຃ ค.ศ. 19่ไ 

๎.๎.๎ กรณีสรຌำง/ซ຋อม รังวัดปรับค຋ำระดับหมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน 
ก ำหนด฿หຌส ำรวจดຌวยกลຌองวัดระดับอิ฼ลใกทรอนิกส์ ฽บบอัต฾นมัติ หรือ฽บบ Tilting ซึไงมี Parallel plate 
Micrometre ฽ละInvar Staff ฾ดยก ำหนด฿หຌรังวัดถ຋ำยค຋ำระดับออกจำกสำยกำรระดับ หรือหมุดหลักฐำนทำงดิไง
฽ห຋งชำติ  ฽บบวงจรปຂดเป฽ละกลับ (Double run) ฼ทียบ฼ท຋ำ฼กณฑ์งำนระดับ ชัๅนทีไ ๎ II หรือควำมผิดพลำดทีไยอม
฿หຌ฿นกำร฼ขຌำบรรจบหมุด เม຋฼กิน + ๔ มม. k ิk คือ ระยะทำง มีหน຋วย฼ป็นกิ฾ล฼มตรี 

๎.๎.๏ กรณีรังวัดค຋ำระดับ รำยละ฼อียดตำมตำรำง ํ ก ำหนด฿หຌรังวัดดຌวยดำว฼ทียม GPS/GNSS 
Levelling ร຋วมกับ฽บบจ ำลองยีออยด์ควำมละ฼อียดสูงของประ฼ทศเทย ิTGMโเแ็ี ฼ทียบ฼ท຋ำ฼กณฑ์งำนระดับ ชัๅนทีไ ๏ 

หรือควำมผิดพลำดทีไยอม฿หຌ฿นกำร฼ขຌำบรรจบ เม຋฼กิน + ํ๎ มม. k ิk คือ ระยะทำง มีหน຋วย฼ป็นกิ฾ล฼มตรี 

๒. การด าเนินงานส ารวจเก็บข้อมูลภาคสนาม 
 ๏.ํ กำรส ำรวจพิกัดภูมิศำสตร์ทำงรำบ ดຌวยกำรรังวัดสัญญำณดำว฼ทียม GPS หรือ GNSS ฽บบสถิต 
(Static Survey) ฽ละ฽บบสถิตอย຋ำง฼รใว (Fast Static Survey) หรือรังวัดดຌวย฾ครงข຋ำยงำนรังวัดดຌวยดำว฼ทียม
฽บบจลน์ (RTK GNSS Network) มีหลักกำรด ำ฼นินกำรส ำรวจ ดังนีๅ 
 

๏/ ๏.ํ.ํ ก ำหนด฿หຌ ... 
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  ๏.ํ.ํ ก ำหนด฿หຌ฿ชຌ฼ครืไองรับสัญญำณชนิด Geodetic เม຋นຌอยกว຋ำ ๎ ควำมถีไ (Dual Frequency) 
ท ำกำรบันทึกขຌอมูลทัๅงทีไ฼ป็นรหัส (Code) ฽ละคลืไนส຋ง (Carrier Phase) พรຌอมดຌวยขຌอมูลดำว฼ทียม ฾ดย฿หຌรับ
สัญญำณดำว฼ทียมทีไมีมุมสูงจำกจำนรับสัญญำณ (Elevation mark) มำกกว຋ำ ํ์ องศำขึๅนเป ฾ดยมีอัตรำควำม฼รใว
กำรบันทึกขຌอมูล (Observation Rate) ํ๑ วินำที/ครัๅง ฽ละรับสัญญำณดำว฼ทียมพรຌอมกันอย຋ำงนຌอย ๔ ดวง 
ตลอดหຌวงระยะ฼วลำกำรรังวัด สำมำรถจ ำ฽นกวิธีกำรรังวัด เดຌดังนีๅ 
  ๏ .ํ .ํ .ํ  กำรตรวจสอบ ห มุ ด ฾ครงข຋ ำยควบคุ มกำรส ำรวจ ประจ ำสน ำมบิ น 
ิAerodrome/Heliport Survey Control Networkี ฼พืไอ฿ชຌ฼ป็นหมุดออกงำนส ำรวจรังวัดขຌอมูล รำยละ฼อียดตำม
ตำรำง ํ ท ำเดຌ ๎ วิธีคือ 
   ิกี กำรรังวัด฽บบสถิต (Static Surveyี ฾ดย฾ยงยึดค຋ำพิกัดจำก฾ครงข຋ำยหมุดหลักฐำน
฽ห຋งชำติของ ผท.ทหำร จ ำนวน ๎ หมุด ฽ละมีคำบกำรรังวัด฼สຌนฐำนละเม຋นຌอยกว຋ำ ๕์ นำที ฼พืไอตรวจสอบ
กำร฼คลืไอนตัวของหมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน ิรูปทีไ ํี ฾ดยผลกำรรังวัดตรวจสอบตຌอง เม຋฼กิน 
ํ์.์ ฼ซนติ฼มตร 
   ิขี กำรรังวัดดຌวย฾ครงข຋ำยงำนรังวัดดຌวยดำว฼ทียม฽บบจลน์ (RTK GNSS Network) ฾ดย
฾ยงยึดค຋ำพิกัดจำก฾ครงข຋ำยสถำนีรังวัดสัญญำณดำว฼ทียม GNSS ฽บบอัต฾นมัติ ของ ผท.ทหำร ฾ดยคำบกำรรังวัด
ครัๅงละเม຋นຌอยกว຋ำ ํ๑ นำที ฼พืไอตรวจสอบกำร฼คลืไอตัวของหมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน ิรูปทีไ ํี 
฾ดยผลกำรรังวัดตรวจสอบตຌองเม຋฼กิน ํ์.์ ฼ซนติ฼มตร 
 

 
รูปทีไ ํ หมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน ิAerodrome/Heliport Survey Control Networkี 

๐ /๏.ํ.ํ.๎ กำรรังวัดต ำ฽หน຋ง ... 
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-๐- 

 
  ๏.ํ.ํ.๎ กำรรังวัดต ำ฽หน຋ง฼ครืไองอ ำนวยควำมสะดวก฿นกำร฼ดินอำกำศ 
 

 
ต ำ฽หน຋งรังวัด จุดกึไงกลำงทำงวิไง  Threshold 

 
ต ำ฽หน຋งรังวัด สำยอำกำศ Localizer 

 

 
 

ต ำ฽หน຋งรังวัด สำยอำกำศ Glide Slope 
 

  

 
ต ำ฽หน຋งรังวัด สำยอำกำศ DVOR/DME 

 

 

 
 

ต ำ฽หน຋งรังวัด สำยอำกำศ NDB 
 

รูปทีไ ๎ ต ำ฽หน຋งส ำรวจรังวัด฼ครืไองอ ำนวยควำมสะดวก฿นกำร฼ดินอำกำศ 
 

๑ /กี กำรรังวัด ... 
 
 



จัดท ำ฼มืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๑- 
 

ก) กำรรังวัด฽บบหรือ฽บบจลน์ (Real Time Kinematics: RTK) ก ำหนด฿หຌมี฼กณฑ์ควำม
฽ม຋นย ำเม຋฼กินกว຋ำ ๑ ฼ซนติ฼มตร กำรรังวัดต ำ฽หน຋ง ิตำรำงทีไ ํี ก ำหนด฿หຌรังวัดครัๅงละเม຋นຌอยกว຋ำ ํ.์ นำที ฽ละท ำ
กำรรังวัดเม຋นຌอยกว຋ำ ๑ ครัๅง ต຋อ ํ ต ำ฽หน຋งรังวัด ฾ดย฿ชຌหมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบินของ
สนำมบินนัๅน ๆ ฼ป็นสถำนีฐำน 

ข) กำรรังวัดดຌวย฾ครงข຋ำยงำนรังวัดดຌวยดำว฼ทียม฽บบจลน์ (RTK GNSS Network) 
ก ำหนด฿หຌมี฼กณฑ์ควำม฽ม຋นย ำเม຋฼กินกว຋ำ ๑ ฼ซนติ฼มตร ิตำรำงทีไ ํี ก ำหนด฿หຌคำบกำรรังวัดครัๅงละเม຋นຌอยกว຋ำ 
ํ.์ นำที ฽ละท ำกำรรังวัดเม຋นຌอยกว຋ำ ๑ ครัๅง ต຋อ ํ ต ำ฽หน຋งรังวัด ฾ดย฿ชຌ฾ครงข຋ำยสถำนีรังวัดสัญญำณดำว฼ทียม 
GNSS ฽บบอัต฾นมัติ ของ ผท.ทหำร ฼ป็นสถำนีปรับ฽กຌค຋ำควำมคลำด฼คลืไอน 

   คี กำรรังวัดดຌวยกลຌองส ำรวจ฽บบประมวลผลรวม (Total Station) กรณีทีไเม຋สำมำรถ
ท ำกำรรังวัด฾ดยตรงดຌวย฼ครืไองรับสัญญำณดำว฼ทียม GPS/GNSS เดຌ จะตຌองสรຌำงหมุดคู຋อะซิมุท ฼พืไอทรำบค຋ำ
พิกัดภูมิศำสตร์ ตำมกรรมวิธี ขຌอ ก ฾ดย฼พิไมคำบกำรรังวัด฼ป็น ครัๅงละเม຋นຌอยกว຋ำ ๑.์ นำที ฽ละท ำกำรรังวัด
เม຋นຌอยกว຋ำ ๑ ครัๅง ต຋อ ํ ต ำ฽หน຋งรังวัด ฼พืไอ฿ชຌ฼ป็นหมุดอຌำงอิงส ำหรับรังวัดขຌอมูล ิตำรำงทีไ ํี ดຌวยกลຌอง฼พืไอ
ถ຋ำยทอดค຋ำพิกัดทำงรำบเปยังต ำ฽หน຋งรังวัด ิรูปทีไ ๏ ฽ละ ๐ี ของสนำมบินนัๅน ๆ  
 ๏.๎. กำรส ำรวจพิกัดภูมิศำสตร์ทำงดิไง ฿หຌท ำกำรรังวัดค຋ำระดับดຌวย  GPS/GNSS Levelling ทีไ
อຌำงอิงกับ฽บบจ ำลองยีออยด์ TGM2017  
  ๏.๎.ํ. รังวัดถ຋ำยทอดค຋ำพิกัดภูมิศำสตร์ทำงดิไงขຌอมูล รำยละ฼อียดตำมตำรำง ํ เดຌ ๎ วิธี คือ 
กรณีรังวัด฾ดยตรง ณ ต ำ฽หน຋งนัๅน ๆ หรือกำรรังวัด฾ดยอຌอม ดຌวยกำรถ຋ำยทอดค຋ำพิกัดทำงดิไงเปยังบริ฼วณ฿กลຌ฼คียง
กับต ำ฽หน຋งส ำคัญทำงกำรบินนัๅน ๆ ฽ละ฿ชຌกลຌองส ำรวจ฽บบประมวลผลรวมรังวัด ถ຋ำยทอดค຋ำควำมสูงเปยัง
ต ำ฽หน຋งส ำคัญทำงกำรบิน ทีไตຌองกำรทรำบค຋ำ ิรูปทีไ ๐ี 

ตำรำง ํ ฽สดงต ำ฽หน຋งส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำ฽หน຋งส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำ฽หน຋ง 
รำยละ฼อียดงำน 

ํ สนำมบิน฽ม຋ฟ้ำหลวง ฼ชียงรำย    
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - MM ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Radar ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 

๒ / ตำรำง ํ ิต຋อี ... 
 

 



จัดท ำ฼มืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๒- 

ตำรำง ํ ฽สดงต ำ฽หน຋งส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำ฽หน຋งส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำ฽หน຋ง 
รำยละ฼อียดงำน 

๎ สนำมบิน฽ม຋ฮ຋องสอน   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๒ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - RADAR ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๏ สนำมบิน฼ชียง฿หม຋   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - RADAR ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๐ สนำมบินน຋ำน ณ นคร VTCN   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๑ สนำมบิน฽พร຋ VTCP   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๓ /ตำรำง ํ ิต຋อี... 
 
 
 



จัดท ำ฼มืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๓- 
 

ตำรำง ํ ฽สดงต ำ฽หน຋งส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำ฽หน຋งส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำ฽หน຋ง 
รำยละ฼อียดงำน 

๒ สนำมบินล ำปำง VTCL   

 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๓ สนำมบินตำก VTPT   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๔ สนำมบินสุ฾ขทัย VTPO   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพกิัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๕ สนำมบินพิษณุ฾ลก VTPP   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 
๔/ตำรำง ํ ิต຋อี... 

 
 



จัดท ำ฼มืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๔- 

ตำรำง ํ ฽สดงต ำ฽หน຋งส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำ฽หน຋งส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำ฽หน຋ง 
รำยละ฼อียดงำน 

ํ์ สนำมบิน฼พชรบูรณ์ VTPB   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซ຋อมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดค຋ำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๐. ฼ง่ือนไขอ่ืน ๆ 

 ๐.ํ กำร฼ขຌำปฏิบัติงำน฿นพืๅนทีไหวงหຌำมของสนำมบิน พืๅนทีไรำชกำร ฽ละหรือพืๅนทีไส຋วนบุคคลอืไน โ 
ผท.ทหำร จะตຌองปฏิบัติตำมกฎระ฼บียบ ประกำศ ขຌอก ำหนดต຋ำง โ ทีไ฼กีไยวขຌองกับกำรขออนุญำต/อนุญำต฼ขຌำ
ปฏิบัติงำน฿นพืๅนทีไนัๅน โ อย຋ำง฼คร຋งครัด 
 ๐.๎ งำนทีได ำ฼นินงำนภำย฿ตຌขอบ฼ขตงำนนีๅ จะถูกควบคุม ฽ละตรวจสอบ฾ดยผูຌ ประสำนงำนก ำกับ
ดู฽ลงำนส ำรวจของ บวท. ฼พืไอตรวจสอบควำม฼รียบรຌอยของงำน฿หຌ฼ป็นเปตำมขຌอก ำหนดของขอบ฼ขตงำน 
 ๐.๏ กรณีมีปัญหำหรืออุปสรรคระหว຋ำงกำรปฏิบัติงำน ผท.ทหำร จะตຌอง฽จຌงผูຌประสำนงำนก ำกับ
ดู฽ลงำนส ำรวจของ บวท. ฼ป็นผูຌตัดสิน฿จก຋อนด ำ฼นินกำร หำกเม຋฽จຌง฽ละมีควำม฼สียหำ฼กิดขึๅน ผท.ทหำร จะตຌอง
฼ป็นผูຌรับผิดชอบ฿นควำม฼สียหำยนัๅน 
 ๐.๐ ผท.ทหำร จะตຌอง฼ป็นผูຌรับผิดชอบ฾ดยตรงต຋อควำม฼สียหำยทัๅงหมดทีไ฼กิด฽ก຋ทรัพย์สินของ บวท. หรือ
ของหน຋วยงำน฼จຌำของพืๅนทีไทีไ฼ขຌำเปปฏิบัติงำน หรือต຋อบุคคลภำยนอกอัน฼นืไองมำจำกกำรด ำ฼นินงำนตำมสัญญำจຌำงนีๅ 

๑. การส่งมอบงาน ฽ละการ฼บิกจ่าย฼งิน 

 บริษัทฯ จะจ຋ำย฼งิน฿หຌ ฼มืไอ ผท.ทหำร เดຌส຋งมอบพัสดุหรือผลงำนจຌำงสมบูรณ์ครบถຌวนตำม
รำยละ฼อียดทีไก ำหนด฿น฽ต຋ละงวดงำน ฽ละคณะกรรมกำรตรวจรับพัสดุ เดຌท ำกำรตรวจรับเวຌ฼ป็นทีไ฼รียบรຌอย฽ลຌว 
฾ดย฽บ຋งกำร฼บิกจ຋ำย฼งิน฼ป็น ๎ งวดงำน คือ 
 งวดงานที่ ํ บริษัทฯ จะจ຋ำย฼งิน฿หຌ฿นอัตรำรຌอยละ ๑์ ของวง฼งินตำมสัญญำจຌำง฼มืไอ ผท.ทหำร    
เดຌส຋งมอบ฼อกสำรส ำหรับประกอบกำรขออนุญำต฼ขຌำปฏิบัติงำน฿นพืๅนทีไหวงหຌำมสนำมบิน พรຌอมลงลำยมือชืไอ
รับรองส ำ฼นำถูกตຌอง ภำย฿น ํ๑ วัน นับถัดจำกวันลงนำมสัญญำจຌำง ประกอบดຌวย 

- ส ำ฼นำคุณวุฒิหัวหนຌำชุด ฼จຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนส ำรวจ฿นภูมิประ฼ทศ ตำมขຌอ ํ.ํ ฽ละ ํ.๎ 
- ส ำ฼นำค ำสัไง฿หຌ฼จຌำหนຌำทีไออกปฏิบัติงำนส ำรวจ฿นภูมิประ฼ทศ ฽ละส ำ฼นำค ำสัไงฯ ยຌอนหลัง ฼พืไอ

ยืนยันประสบกำรณ์หัวหนຌำชุด ฽ละ฼จຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนส ำรวจ ตำมขຌอ ํ.ํ ฽ละ ํ.๎ 
พรຌอม฽ผนปฏิบัติงำนรำยวัน รำยสัปดำห์  

- บัญชีรำยชืไอ฼จຌำหนຌำทีไปฏิบัติงำนสนำมพรຌอมส ำ฼นำบัตรประจ ำตัวขຌำรำชกำร บัตรประจ ำตัว
ประชำชน 

๕ /- บัญชี.... 



จัดท ำ฼มืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๕- 
 

- บัญชีรำยกำรอุปกรณ์฼ครืไองมือส ำรวจทีไ฿ชຌ฿นกำรปฏิบัติงำนสนำม พรຌอมรูปถ຋ำย   
- ฿บรับรองผลกำรสอบ฼ทียบอุปกรณ์฼ครืไองมือส ำรวจรังวัดจำกบริษัทผูຌผลิต หรือผูຌ฽ทนจ ำหน຋ำยทีไ

มีอำยุเม຋฼กินกว຋ำ ๒ ฼ดือน นับถึงวันลงนำมสัญญำ   
 ฿นรูป฼อกสำรตຌนฉบับ จ ำนวน ๎ ชุด ฽ละส฽กนจำก฼อกสำรตຌนฉบับ฿หຌอยู຋฿นรูป฽บบ฼อกสำร
อิ฼ลใกทรอนิกส์เฟล์ PDF ิPortable Document Formatี บันทึก฿น฽ผ຋น DVD จ ำนวน ํ ฽ผ຋น  

 งวดงานที่ ๎ บริษัทฯ จะจ຋ำย฼งินส຋วนทีไ฼หลือ฿หຌทัๅงหมด ของวง฼งินตำมสัญญำจຌำง฼มืไอ ผท.ทหำร     
เดຌด ำ฼นินกำรส຋งมอบ฼อกสำรพัสดุผลงำนจຌำง ภำย฿น ํ๑์ วัน นับถัดจำกวันลงนำมสัญญำจຌำง ประกอบดຌวย 

- ขຌอมูล฽ผนทีไภูมิประ฼ทศ มำตรำส຋วน ํ : ๑์ ์์์ L7018 (Raster Map) จ ำนวน ํํ๑ ระวำง 
ประกอบดຌวย ระวำงหมำย฼ลข 4546 I, 4646 IV, 4547 I, 4547 II, 4548 II, , 4647 I, 4647 II, 
4647 III, 4647 IV, 4648 II, 4648 III, 4948 I, 4948 II, 4948 III, 4948 IV, 4949 I, 4949 II, 
4949 III, 4949 IV, 5048 III, 5048 IV, 5049 III, 5049 IV, 4745 I, 4745 IV, 4746 I, 4746 II, 
4746 III, 4746 IV, 4747 II, 4747 III, 4845 IV, 4846 I, 4846 II, 4846 III, 4846 IV, 4847 III, 
4844 I, 4848 I, 4845 I, 4845 II, 4845 III, 4944 IV, 4945 I, 4945 II, 4945 III, 4945 IV, 
4946 II, 4946 III, 4944 I, 5044 I, 5044 IV, 5045 I, 5045 II, 5045 III, 5045 IV, 5145 III, 
5046 I, 5046 II, 5047 II, 5145 I, 5145 IV, 5146 I, 5146 II, 5146 III, 5146 IV, 5147 II, 5147 III, 
5246 III, 5246 IV, 5247 III, 4742 I, 4742 II, 4743 II, 4842 I, 4842 II, 4842 III, 4842 IV, 4843 II, 
4843 III, 4942 III, 4942 IV, 4943 III, 4843 I, 4942 I, 4943 I, 4943 II, 4943 III, 4943 IV, 4944 II, 
4944 III, 5042 IV, 5043 III, 5043 IV, 5044 III, 4942 II, 5041 I, 5041 IV, 5042 I, 5042 II, 5042 III, 
5042 IV, 5043 II, 5142 III, 5142 IV, 5143 III, 5141 I, 5142 I, 5142 II, 5241 I, 5241 IV, 
5242 I, 5242 II, 5242 III, 5242 IV, 5243 II, 5243 III, 5342 III, 5342 IV 

- ขຌอมูลควำมสูงภูมิประ฼ทศ฼ชิง฼ลข ิDigital Elevation Model: DEM) จ ำนวน จ ำนวน ํํ๑ ระวำง 
ประกอบดຌวย ระวำงหมำย฼ลข 4546 I, 4646 IV, 4547 I, 4547 II, 4548 II, , 4647 I, 4647 II, 
4647 III, 4647 IV, 4648 II, 4648 III, 4948 I, 4948 II, 4948 III, 4948 IV, 4949 I, 4949 II, 
4949 III, 4949 IV, 5048 III, 5048 IV, 5049 III, 5049 IV, 4745 I, 4745 IV, 4746 I, 4746 II, 
4746 III, 4746 IV, 4747 II, 4747 III, 4845 IV, 4846 I, 4846 II, 4846 III, 4846 IV, 4847 III, 
4844 I, 4848 I, 4845 I, 4845 II, 4845 III, 4944 IV, 4945 I, 4945 II, 4945 III, 4945 IV, 
4946 II, 4946 III, 4944 I, 5044 I, 5044 IV, 5045 I, 5045 II, 5045 III, 5045 IV, 5145 III, 
5046 I, 5046 II, 5047 II, 5145 I, 5145 IV, 5146 I, 5146 II, 5146 III, 5146 IV, 5147 II, 5147 III, 
5246 III, 5246 IV, 5247 III, 4742 I, 4742 II, 4743 II, 4842 I, 4842 II, 4842 III, 4842 IV, 4843 II, 
4843 III, 4942 III, 4942 IV, 4943 III, 4843 I, 4942 I, 4943 I, 4943 II, 4943 III, 4943 IV, 4944 II, 
4944 III, 5042 IV, 5043 III, 5043 IV, 5044 III, 4942 II, 5041 I, 5041 IV, 5042 I, 5042 II, 5042 III, 
5042 IV, 5043 II, 5142 III, 5142 IV, 5143 III, 5141 I, 5142 I, 5142 II, 5241 I, 5241 IV, 
5242 I, 5242 II, 5242 III, 5242 IV, 5243 II, 5243 III, 5342 III, 5342 IV 

- ขຌอมูลกำรรับสัญญำณดำว฼ทียมทีไเดຌจำกกำรรังวัดค຋ำพิกัดต ำ฽หน຋ง ฿นขຌอ ๏.ํ.ํ.ํ ฽ละหมุดคู຋  
อะซิมุท฿นกำรรังวัดพิกัดต ำ฽หน຋ง ขຌอ ๏.ํ.ํ.๎ ฿นรูป฽บบเฟล์ขຌอมูล RINEX ฾ดย฽ยก฼ป็นหมวดหมู຋
ตำมกลุ຋มสนำมบิน 

ํ์ /- รำยงำน.... 



จัดท ำ฼มืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-ํ์- 
 

- รำยงำนผลกำรประมวลผล฼สຌนฐำน ควำมคลำด฼คลืไอน ฽ละผลกำรค ำนวณค຋ำพิกัดต ำ฽หน຋งกำรรังวัด
ดຌวยสัญญำดำว฼ทียม GPS/GNSS ฽ละกำรรังวัดดຌวยกลຌองส ำรวจ฽บบประมวลผลรวม (Total 
Station) ทีไเดຌผลลัพธ์ตำมขຌอ ๏.ํ.ํ.ํ ฽ละ ๏.ํ.ํ.๎ 

- บัญชีค຋ำพิกัด หมุด฾ครงข຋ำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบินทีไ฿ชຌ฼ป็นสถำนีฐำนกำรรังวัด  
- บัญชีค຋ำพิกัดภูมิศำสตร์฼ครืไองอ ำนวยควำมสะดวก฿นกำร฼ดินอำกำศ หมุดควบคุมกำรส ำรวจประจ ำ

สนำมบิน หมุด฾ครงข຋ำยอຌำงอิงของกรม฽ผนทีไทหำร ฽ผนทีไ฽สดง฾ครงข຋ำยกำรรังวัด ฾ดยจัด฼รียง฼ป็น
ล ำดับตำมสนำมบิน ฽ละรูปถ຋ำย฽สดงกำรปฏิบัติงำน หรืออืไน โ ทีไ฼กีไยวขຌอง฿นกำรปฏิบัติงำนส ำรวจ
รังวัดตำมสัญญำจຌำงนีๅ 

 ฿นรูป฼อกสำรตຌนฉบับ จ ำนวน ๎ ชุด ฽ละส฽กนจำก฼อกสำรตຌนฉบับ฿หຌอยู຋฿นรูป฽บบ฼อกสำร
อิ฼ลใกทรอนิกส์เฟล์ PDF ิPortable Document Formatี บันทึก฿นหน຋วยจัด฼กใบขຌอมูลภำยนอก (External 
Hard Disk)  

ํํ /รูปทีไ ๑.... 
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-ํํ- 
 

   
 

รูปทีไ ๑ 
 

ํ๎ /รูปทีไ ๒.... 

 

Positioning difference:       Easting 0.000 m        Northing 0.000 m       Elevation 0.000 m 

กรอบอຌำงอิง (ITRF 20XX) ค຋ำสูงออร์฾ท฼มตริก (EGM96)  24.715 m  ค຋ำสูงออร์฼ท฼มตริก  (EGM2008)  25.075 m 

ผลกำรรังวัด   ตรวจสอบ   สรຌำง฿หม຋ 
฼กณฑ์คุณภำพ ชัๅน/ประ฼ภท  งำน GPS                  งำนระดับ 
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-ํ๎- 

 

 

รูปทีไ ๒ 
 


