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รายละอียดขอบขตการท างาน. 

 ดຌวย บริษัท วิทยุกำรบินหงประทศเทย จ ำกัด ิบวท.ี มีควำมประสงค์จะด ำนินกำรส ำรวจรังวัดขຌอมูล
ต ำหนงส ำคัญทำงกำรบิน จ ำนวน ํ์ สนำมบิน ประกอบดຌวย สนำมบินมฟ้ำหลวงชียงรำย สนำมบินมฮองสอน 
สนำมบินชียง฿หม สนำมบินนำน ณ นคร สนำมบินพร สนำมบินล ำปำง สนำมบินตำก สนำมบินสุขทัย สนำมบิน
พิษณุลก ละสนำมบินพชรบูรณ์ พืไอป็นขຌอมูลส ำคัญ฿นกำรปรับปรุงผนภูมิกำรบิน ละผยพร฿นอกสำรถลง
ขำวกำรบินประทศเทย (Aeronautical Information Publication Thailand: AIP-Thailand) ละดຌวย บวท. 
เมสำมำรถด ำนินกำรเดຌอง ดຌวยขำดก ำลังจຌำหนຌำทีไทคนิคปฏิบัติงำน จึงตຌองปฏิบัติตำมระบียบส ำนัก
นำยกรัฐมนตรี วำดຌวยกำรรักษำควำมปลอดภัย฿นกำรจຌำงอกชนท ำกำรส ำรวจ ละท ำผนทีไ พ.ศ. ๎๑๐๐ ดยขอ
สนับสนุน กรมผนทีไทหำร กองบัญชำกำรกองทัพเทย ิผท.ทหำรี ป็นผูຌด ำนินกำรตำมทีไระบียบรำชกำรก ำหนด  

ํ. คุณสมบัติจ้าหน้าที่ปฏิบัติงานส ารวจรังวัด 

  อำศัยควำมตำมอกสำรคูมือ WGS-84 Survey Manual for Air Navigation Service Providers and 
Aerodrome Operators Part 8. Surveyor Qualifications and Experience ทีไส ำนักงำนกำรบินพลรือน
หงประทศเทย ิกพท.ี มืไอวันทีไ ํ์ พฤษภำคม ๎๑๒๎ ทีไมีจตนำยกระดับคุณภำพขຌอมูลภูมิสำรสนทศกำร
ดินอำกำศของประทศ ละมำตรฐำนกำรส ำรวจรังวัดขຌอมูลภูมิสำรสนทศกำรดินอำกำศ ฿นกิจกำรขนสงทำง
อำกำศของประทศ ฿หຌสอดคลຌองกับกณฑ์มำตรฐำนทีไองค์กำรกำรบินพลรือนระหวำงประทศก ำหนดนัๅน ฿นกำรนีๅ 
บวท. จึงก ำหนดคุณสมบัติจຌำหนຌำทีไ ผท.ทหำร ระดับบังคับบัญชำชุดปฏิบัติงำนสนำม หัวหนຌำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ 
ละจຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ ตຌองมีคุณสมบัติดังนีๅ 
  ํ.ํ หัวหนຌำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ ตຌองมีคุณวุฒิเมตไ ำกวำปริญญำตรี ิหรือทียบทำี ฿นสำขำวิศวกรรม
ส ำรวจ กำรท ำผนทีไภำพถำย ระบบภูมิสำรสนทศศำสตร์ ภูมิศำสตร์ หรือสำขำวิชำทีไกีไยวขຌอง ละมีประสบกำรณ์ 
กำรส ำรวจขຌอมูลภูมิสำรสนทศกำรดินอำกำศ ทีไปฏิบัติตำมอกสำรคูมือ WGS-84 Survey Manual for Air 
Navigation Service Providers and Aerodrome Operatorsุ Document 9674: World Geodetic System 
– 1984 (WGS-84) Manual  ล ะ  Document 9881: Guidelines for Electronic Terrain, Obstacle and 
Aerodrome Mapping Information เมนຌอยกวำ ๏-๑ ป ตอนืไองติดตอกัน 

  ํ.๎ จຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนสนำมฯ ตຌองมีคุณวุฒิเมตไ ำกวำประกำศนียบัตรวิชำชีพชัๅนสูง 
สำขำวิชำชำงส ำรวจ หรือสำขำวิชำทีไกีไยวขຌอง ละมีประสบกำรณ์ กำรส ำรวจขຌอมูลภูมิสำรสนทศกำรดินอำกำศ  
ทีไปฏิบัติตำมอกสำร Document 9674: World Geodetic System – 1984 (WGS-84) Manual ละ Document 
9881: Guidelines for Electronic Terrain, Obstacle and Aerodrome Mapping Information เมนຌอยกวำ ๎ ป  

๎. มาตรฐาน ละกณฑ์ความถูกต้องของงาน 

 ๎.ํ กำรส ำรวจขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ทำงรำบ 
๎.ํ.ํ ฿หຌถือปฏิบัติตำมระบียบกองยีออดซี ละยีออฟຂสิกส์  วำดຌวยกำรส ำรวจวำงหมุด

หลักฐำนทำงรำบ พ.ศ. ๎๑๏๙ ของ ผท.ทหำร 
 

๎/ ๎.ํ.๎ ฿หຌรังวัด ... 
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-๎- 
 

๎.ํ.๎ ฿หຌรังวัดดຌวยครืไองหำคำพิกัดดຌวยสัญญำณดำวทียม GPS หรือ GNSS ชนิดสองควำมถีไ
ป็นอยำงนຌอย ละรับสัญญำณจำกดำวทียมพรຌอมกันเมนຌอยกวำ ๔ ดวง ขณะรังวัด ละบันทึกขຌอมูลรหัส ละ
คลืไนสง ดยท ำกำรรังวัดเดຌทัๅง บบสถิต ิStatic Surveyี หรือบบสถิตอยำงรใว ิFast Static Surveyี หรือรังวัด
ดຌวยครงขำยงำนรังวัดดຌวยดำวทียมบบจลน์ (RTK GNSS Network) ทีไรับคำปรับกຌจำกครงขำยสถำนีรังวัด  
สัญญำณดำวทียม GNSS อัตนมัติ ของผท.ทหำร ดยมีกณฑ์งำนรังวัดเมตไ ำกวำชัๅน C (Terrestrial Based 
Survey) ทีไ฿ชຌ฿นงำนขยำยครงขำยหมุดหลักฐำน ก ำหนดจุดบังคับรูปถำยทำงอำกำศ กำรรังวัดบงปลงทีไดิน ละ
งำนรังวัดทำงวิศวกรรมทัไวเป ทีไยอม฿หຌมีคำควำมคลำดคลืไอนตำมระยะสຌนฐำนทำงรำบเมกิน 10 ppm (ppm 
= part per million / หนึไง฿นลຌำนสวน) 

๎.ํ.๏ กำรส ำรวจดຌวยกลຌองรังวัดบบประมวลผลรวม (Total Station)  
 ๎.ํ.๏.ํ กลຌองส ำรวจบบประมวลผลรวมทีไมีควำมละอียดถูกตຌ อง฿นกำรวัดมุม 

(Accuracy) เมกิน ๑ ฟຂลิปดำ หรือดีกวำ ละมีควำมละอียดถูกตຌอง฿นกำรวัดระยะ ๑ มม. ื ๎ ppm หรือดีกวำ 
มีระบบชดชยควำมคลำดคลืไอนของมุม (Compensator) ป็นบบ Dual Axis 

 ๎.ํ.๏.๎ หมุดคูอะซิมุท ทีไ฿ชຌ฿นกำรอຌำงอิงคำพิกัด ละมุมภำคทิศหนือ ตຌองเดຌมำจำกกำร
รังวัดสัญญำณดำวทียมบบสถิตอยำงรใว ิFast Static Surveyี จำกหมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำ
สนำมบิน ิAerodrome/Heliport Survey Control Networkี ของสนำมบินนัๅน โ 

 ๎.ํ.๏.๏ ด ำนินกำรวัดมุมวงรอบเมนຌอยกวำ ๎ ชุด ตละชุดมีคำตำงกันเมกิน ื ๑ ฟຂลิปดำ 
 ๎.ํ.๏.๐ ด ำนินกำรวัดระยะสຌนวงรอบเมนຌอยกวำ ๎ ชุด ตละชุดมีคำตำงกันเมกิน ื ๑ มม. 

 ๎.๎ กำรส ำรวจขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ทำงดิไง 
๎.๎.ํ ฿หຌถือปฏิบัติตำมระบียบกองยีออดซี ละยีออฟຂสิกส์ วำดຌวยกำรส ำรวจวำงหมุด

หลักฐำนทำงดิไง พ.ศ. ๎๑๏๕ ของ ผท.ทหำร ละกณฑ์กำรตรวจสอบ฿หຌป็นเปตำมขຌอก ำหนดของ Federal 
Geodetic Control Committee หงสหรัฐอมริกำ หรือ FGCC ป ค.ศ. 19่ไ 

๎.๎.๎ กรณีสรຌำง/ซอม รังวัดปรับคำระดับหมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน 
ก ำหนด฿หຌส ำรวจดຌวยกลຌองวัดระดับอิลใกทรอนิกส์ บบอัตนมัติ หรือบบ Tilting ซึไงมี Parallel plate 
Micrometre ละInvar Staff ดยก ำหนด฿หຌรังวัดถำยคำระดับออกจำกสำยกำรระดับ หรือหมุดหลักฐำนทำงดิไง
หงชำติ  บบวงจรปຂดเปละกลับ (Double run) ทียบทำกณฑ์งำนระดับ ชัๅนทีไ ๎ II หรือควำมผิดพลำดทีไยอม
฿หຌ฿นกำรขຌำบรรจบหมุด เมกิน + ๔ มม. k ิk คือ ระยะทำง มีหนวยป็นกิลมตรี 

๎.๎.๏ กรณีรังวัดคำระดับ รำยละอียดตำมตำรำง ํ ก ำหนด฿หຌรังวัดดຌวยดำวทียม GPS/GNSS 
Levelling รวมกับบบจ ำลองยีออยด์ควำมละอียดสูงของประทศเทย ิTGMโเแ็ี ทียบทำกณฑ์งำนระดับ ชัๅนทีไ ๏ 

หรือควำมผิดพลำดทีไยอม฿หຌ฿นกำรขຌำบรรจบ เมกิน + ํ๎ มม. k ิk คือ ระยะทำง มีหนวยป็นกิลมตรี 

๒. การด าเนินงานส ารวจเก็บข้อมูลภาคสนาม 
 ๏.ํ กำรส ำรวจพิกัดภูมิศำสตร์ทำงรำบ ดຌวยกำรรังวัดสัญญำณดำวทียม GPS หรือ GNSS บบสถิต 
(Static Survey) ละบบสถิตอยำงรใว (Fast Static Survey) หรือรังวัดดຌวยครงขำยงำนรังวัดดຌวยดำวทียม
บบจลน์ (RTK GNSS Network) มีหลักกำรด ำนินกำรส ำรวจ ดังนีๅ 
 

๏/ ๏.ํ.ํ ก ำหนด฿หຌ ... 
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-๏- 

 
  ๏.ํ.ํ ก ำหนด฿หຌ฿ชຌครืไองรับสัญญำณชนิด Geodetic เมนຌอยกวำ ๎ ควำมถีไ (Dual Frequency) 
ท ำกำรบันทึกขຌอมูลทัๅงทีไป็นรหัส (Code) ละคลืไนสง (Carrier Phase) พรຌอมดຌวยขຌอมูลดำวทียม ดย฿หຌรับ
สัญญำณดำวทียมทีไมีมุมสูงจำกจำนรับสัญญำณ (Elevation mark) มำกกวำ ํ์ องศำขึๅนเป ดยมีอัตรำควำมรใว
กำรบันทึกขຌอมูล (Observation Rate) ํ๑ วินำที/ครัๅง ละรับสัญญำณดำวทียมพรຌอมกันอยำงนຌอย ๔ ดวง 
ตลอดหຌวงระยะวลำกำรรังวัด สำมำรถจ ำนกวิธีกำรรังวัด เดຌดังนีๅ 
  ๏ .ํ .ํ .ํ  กำรตรวจสอบ ห มุ ด ครงข ำยควบคุ มกำรส ำรวจ ประจ ำสน ำมบิ น 
ิAerodrome/Heliport Survey Control Networkี พืไอ฿ชຌป็นหมุดออกงำนส ำรวจรังวัดขຌอมูล รำยละอียดตำม
ตำรำง ํ ท ำเดຌ ๎ วิธีคือ 
   ิกี กำรรังวัดบบสถิต (Static Surveyี ดยยงยึดคำพิกัดจำกครงขำยหมุดหลักฐำน
หงชำติของ ผท.ทหำร จ ำนวน ๎ หมุด ละมีคำบกำรรังวัดสຌนฐำนละเมนຌอยกวำ ๕์ นำที พืไอตรวจสอบ
กำรคลืไอนตัวของหมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน ิรูปทีไ ํี ดยผลกำรรังวัดตรวจสอบตຌอง เมกิน 
ํ์.์ ซนติมตร 
   ิขี กำรรังวัดดຌวยครงขำยงำนรังวัดดຌวยดำวทียมบบจลน์ (RTK GNSS Network) ดย
ยงยึดคำพิกัดจำกครงขำยสถำนีรังวัดสัญญำณดำวทียม GNSS บบอัตนมัติ ของ ผท.ทหำร ดยคำบกำรรังวัด
ครัๅงละเมนຌอยกวำ ํ๑ นำที พืไอตรวจสอบกำรคลืไอตัวของหมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน ิรูปทีไ ํี 
ดยผลกำรรังวัดตรวจสอบตຌองเมกิน ํ์.์ ซนติมตร 
 

 
รูปทีไ ํ หมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบิน ิAerodrome/Heliport Survey Control Networkี 

๐ /๏.ํ.ํ.๎ กำรรังวัดต ำหนง ... 
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  ๏.ํ.ํ.๎ กำรรังวัดต ำหนงครืไองอ ำนวยควำมสะดวก฿นกำรดินอำกำศ 
 

 
ต ำหนงรังวัด จุดกึไงกลำงทำงวิไง  Threshold 

 
ต ำหนงรังวัด สำยอำกำศ Localizer 

 

 
 

ต ำหนงรังวัด สำยอำกำศ Glide Slope 
 

  

 
ต ำหนงรังวัด สำยอำกำศ DVOR/DME 

 

 

 
 

ต ำหนงรังวัด สำยอำกำศ NDB 
 

รูปทีไ ๎ ต ำหนงส ำรวจรังวัดครืไองอ ำนวยควำมสะดวก฿นกำรดินอำกำศ 
 

๑ /กี กำรรังวัด ... 
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-๑- 
 

ก) กำรรังวัดบบหรือบบจลน์ (Real Time Kinematics: RTK) ก ำหนด฿หຌมีกณฑ์ควำม
มนย ำเมกินกวำ ๑ ซนติมตร กำรรังวัดต ำหนง ิตำรำงทีไ ํี ก ำหนด฿หຌรังวัดครัๅงละเมนຌอยกวำ ํ.์ นำที ละท ำ
กำรรังวัดเมนຌอยกวำ ๑ ครัๅง ตอ ํ ต ำหนงรังวัด ดย฿ชຌหมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบินของ
สนำมบินนัๅน ๆ ป็นสถำนีฐำน 

ข) กำรรังวัดดຌวยครงขำยงำนรังวัดดຌวยดำวทียมบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
ก ำหนด฿หຌมีกณฑ์ควำมมนย ำเมกินกวำ ๑ ซนติมตร ิตำรำงทีไ ํี ก ำหนด฿หຌคำบกำรรังวัดครัๅงละเมนຌอยกวำ 
ํ.์ นำที ละท ำกำรรังวัดเมนຌอยกวำ ๑ ครัๅง ตอ ํ ต ำหนงรังวัด ดย฿ชຌครงขำยสถำนีรังวัดสัญญำณดำวทียม 
GNSS บบอัตนมัติ ของ ผท.ทหำร ป็นสถำนีปรับกຌคำควำมคลำดคลืไอน 

   คี กำรรังวัดดຌวยกลຌองส ำรวจบบประมวลผลรวม (Total Station) กรณีทีไเมสำมำรถ
ท ำกำรรังวัดดยตรงดຌวยครืไองรับสัญญำณดำวทียม GPS/GNSS เดຌ จะตຌองสรຌำงหมุดคูอะซิมุท พืไอทรำบคำ
พิกัดภูมิศำสตร์ ตำมกรรมวิธี ขຌอ ก ดยพิไมคำบกำรรังวัดป็น ครัๅงละเมนຌอยกวำ ๑.์ นำที ละท ำกำรรังวัด
เมนຌอยกวำ ๑ ครัๅง ตอ ํ ต ำหนงรังวัด พืไอ฿ชຌป็นหมุดอຌำงอิงส ำหรับรังวัดขຌอมูล ิตำรำงทีไ ํี ดຌวยกลຌองพืไอ
ถำยทอดคำพิกัดทำงรำบเปยังต ำหนงรังวัด ิรูปทีไ ๏ ละ ๐ี ของสนำมบินนัๅน ๆ  
 ๏.๎. กำรส ำรวจพิกัดภูมิศำสตร์ทำงดิไง ฿หຌท ำกำรรังวัดคำระดับดຌวย  GPS/GNSS Levelling ทีไ
อຌำงอิงกับบบจ ำลองยีออยด์ TGM2017  
  ๏.๎.ํ. รังวัดถำยทอดคำพิกัดภูมิศำสตร์ทำงดิไงขຌอมูล รำยละอียดตำมตำรำง ํ เดຌ ๎ วิธี คือ 
กรณีรังวัดดยตรง ณ ต ำหนงนัๅน ๆ หรือกำรรังวัดดยอຌอม ดຌวยกำรถำยทอดคำพิกัดทำงดิไงเปยังบริวณ฿กลຌคียง
กับต ำหนงส ำคัญทำงกำรบินนัๅน ๆ ละ฿ชຌกลຌองส ำรวจบบประมวลผลรวมรังวัด ถำยทอดคำควำมสูงเปยัง
ต ำหนงส ำคัญทำงกำรบิน ทีไตຌองกำรทรำบคำ ิรูปทีไ ๐ี 

ตำรำง ํ สดงต ำหนงส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำหนงส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำหนง 
รำยละอียดงำน 

ํ สนำมบินมฟ้ำหลวง ชียงรำย    
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - MM ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Radar ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 

๒ / ตำรำง ํ ิตอี ... 
 

 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๒- 

ตำรำง ํ สดงต ำหนงส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำหนงส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำหนง 
รำยละอียดงำน 

๎ สนำมบินมฮองสอน   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๒ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - RADAR ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๏ สนำมบินชียง฿หม   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - RADAR ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๐ สนำมบินนำน ณ นคร VTCN   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๑ สนำมบินพร VTCP   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๓ /ตำรำง ํ ิตอี... 
 
 
 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๓- 
 

ตำรำง ํ สดงต ำหนงส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำหนงส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำหนง 
รำยละอียดงำน 

๒ สนำมบินล ำปำง VTCL   

 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๓ สนำมบินตำก VTPT   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๔ สนำมบินสุขทัย VTPO   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพกิัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๕ สนำมบินพิษณุลก VTPP   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 
๔/ตำรำง ํ ิตอี... 

 
 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๔- 

ตำรำง ํ สดงต ำหนงส ำรวจรังวัดขຌอมูลพิกัดภูมิศำสตร์ 
ทีไ สนำมบิน/ต ำหนงส ำรวจ จ ำนวน/

ต ำหนง 
รำยละอียดงำน 

ํ์ สนำมบินพชรบูรณ์ VTPB   
 - Aerodrome/heliport control survey network ๐ ซอมบ ำรุงหลักหมุด/รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 
 - ATC Tower ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Aerodrome Reference Point ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - Runway Threshold ๎ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - NDB ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DVOR/DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - LLZ ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - GP ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

 - DME ํ รังวัดคำพิกัดทำงรำบ/ดิไง 

๐. ง่ือนไขอ่ืน ๆ 

 ๐.ํ กำรขຌำปฏิบัติงำน฿นพืๅนทีไหวงหຌำมของสนำมบิน พืๅนทีไรำชกำร ละหรือพืๅนทีไสวนบุคคลอืไน โ 
ผท.ทหำร จะตຌองปฏิบัติตำมกฎระบียบ ประกำศ ขຌอก ำหนดตำง โ ทีไกีไยวขຌองกับกำรขออนุญำต/อนุญำตขຌำ
ปฏิบัติงำน฿นพืๅนทีไนัๅน โ อยำงครงครัด 
 ๐.๎ งำนทีได ำนินงำนภำย฿ตຌขอบขตงำนนีๅ จะถูกควบคุม ละตรวจสอบดยผูຌ ประสำนงำนก ำกับ
ดูลงำนส ำรวจของ บวท. พืไอตรวจสอบควำมรียบรຌอยของงำน฿หຌป็นเปตำมขຌอก ำหนดของขอบขตงำน 
 ๐.๏ กรณีมีปัญหำหรืออุปสรรคระหวำงกำรปฏิบัติงำน ผท.ทหำร จะตຌองจຌงผูຌประสำนงำนก ำกับ
ดูลงำนส ำรวจของ บวท. ป็นผูຌตัดสิน฿จกอนด ำนินกำร หำกเมจຌงละมีควำมสียหำกิดขึๅน ผท.ทหำร จะตຌอง
ป็นผูຌรับผิดชอบ฿นควำมสียหำยนัๅน 
 ๐.๐ ผท.ทหำร จะตຌองป็นผูຌรับผิดชอบดยตรงตอควำมสียหำยทัๅงหมดทีไกิดกทรัพย์สินของ บวท. หรือ
ของหนวยงำนจຌำของพืๅนทีไทีไขຌำเปปฏิบัติงำน หรือตอบุคคลภำยนอกอันนืไองมำจำกกำรด ำนินงำนตำมสัญญำจຌำงนีๅ 

๑. การส่งมอบงาน ละการบิกจ่ายงิน 

 บริษัทฯ จะจำยงิน฿หຌ มืไอ ผท.ทหำร เดຌสงมอบพัสดุหรือผลงำนจຌำงสมบูรณ์ครบถຌวนตำม
รำยละอียดทีไก ำหนด฿นตละงวดงำน ละคณะกรรมกำรตรวจรับพัสดุ เดຌท ำกำรตรวจรับเวຌป็นทีไรียบรຌอยลຌว 
ดยบงกำรบิกจำยงินป็น ๎ งวดงำน คือ 
 งวดงานที่ ํ บริษัทฯ จะจำยงิน฿หຌ฿นอัตรำรຌอยละ ๑์ ของวงงินตำมสัญญำจຌำงมืไอ ผท.ทหำร    
เดຌสงมอบอกสำรส ำหรับประกอบกำรขออนุญำตขຌำปฏิบัติงำน฿นพืๅนทีไหวงหຌำมสนำมบิน พรຌอมลงลำยมือชืไอ
รับรองส ำนำถูกตຌอง ภำย฿น ํ๑ วัน นับถัดจำกวันลงนำมสัญญำจຌำง ประกอบดຌวย 

- ส ำนำคุณวุฒิหัวหนຌำชุด จຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนส ำรวจ฿นภูมิประทศ ตำมขຌอ ํ.ํ ละ ํ.๎ 
- ส ำนำค ำสัไง฿หຌจຌำหนຌำทีไออกปฏิบัติงำนส ำรวจ฿นภูมิประทศ ละส ำนำค ำสัไงฯ ยຌอนหลัง พืไอ

ยืนยันประสบกำรณ์หัวหนຌำชุด ละจຌำหนຌำทีไประจ ำชุดปฏิบัติงำนส ำรวจ ตำมขຌอ ํ.ํ ละ ํ.๎ 
พรຌอมผนปฏิบัติงำนรำยวัน รำยสัปดำห์  

- บัญชีรำยชืไอจຌำหนຌำทีไปฏิบัติงำนสนำมพรຌอมส ำนำบัตรประจ ำตัวขຌำรำชกำร บัตรประจ ำตัว
ประชำชน 

๕ /- บัญชี.... 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-๕- 
 

- บัญชีรำยกำรอุปกรณ์ครืไองมือส ำรวจทีไ฿ชຌ฿นกำรปฏิบัติงำนสนำม พรຌอมรูปถำย   
- ฿บรับรองผลกำรสอบทียบอุปกรณ์ครืไองมือส ำรวจรังวัดจำกบริษัทผูຌผลิต หรือผูຌทนจ ำหนำยทีไ

มีอำยุเมกินกวำ ๒ ดือน นับถึงวันลงนำมสัญญำ   
 ฿นรูปอกสำรตຌนฉบับ จ ำนวน ๎ ชุด ละสกนจำกอกสำรตຌนฉบับ฿หຌอยู฿นรูปบบอกสำร
อิลใกทรอนิกส์เฟล์ PDF ิPortable Document Formatี บันทึก฿นผน DVD จ ำนวน ํ ผน  

 งวดงานที่ ๎ บริษัทฯ จะจำยงินสวนทีไหลือ฿หຌทัๅงหมด ของวงงินตำมสัญญำจຌำงมืไอ ผท.ทหำร     
เดຌด ำนินกำรสงมอบอกสำรพัสดุผลงำนจຌำง ภำย฿น ํ๑์ วัน นับถัดจำกวันลงนำมสัญญำจຌำง ประกอบดຌวย 

- ขຌอมูลผนทีไภูมิประทศ มำตรำสวน ํ : ๑์ ์์์ L7018 (Raster Map) จ ำนวน ํํ๑ ระวำง 
ประกอบดຌวย ระวำงหมำยลข 4546 I, 4646 IV, 4547 I, 4547 II, 4548 II, , 4647 I, 4647 II, 
4647 III, 4647 IV, 4648 II, 4648 III, 4948 I, 4948 II, 4948 III, 4948 IV, 4949 I, 4949 II, 
4949 III, 4949 IV, 5048 III, 5048 IV, 5049 III, 5049 IV, 4745 I, 4745 IV, 4746 I, 4746 II, 
4746 III, 4746 IV, 4747 II, 4747 III, 4845 IV, 4846 I, 4846 II, 4846 III, 4846 IV, 4847 III, 
4844 I, 4848 I, 4845 I, 4845 II, 4845 III, 4944 IV, 4945 I, 4945 II, 4945 III, 4945 IV, 
4946 II, 4946 III, 4944 I, 5044 I, 5044 IV, 5045 I, 5045 II, 5045 III, 5045 IV, 5145 III, 
5046 I, 5046 II, 5047 II, 5145 I, 5145 IV, 5146 I, 5146 II, 5146 III, 5146 IV, 5147 II, 5147 III, 
5246 III, 5246 IV, 5247 III, 4742 I, 4742 II, 4743 II, 4842 I, 4842 II, 4842 III, 4842 IV, 4843 II, 
4843 III, 4942 III, 4942 IV, 4943 III, 4843 I, 4942 I, 4943 I, 4943 II, 4943 III, 4943 IV, 4944 II, 
4944 III, 5042 IV, 5043 III, 5043 IV, 5044 III, 4942 II, 5041 I, 5041 IV, 5042 I, 5042 II, 5042 III, 
5042 IV, 5043 II, 5142 III, 5142 IV, 5143 III, 5141 I, 5142 I, 5142 II, 5241 I, 5241 IV, 
5242 I, 5242 II, 5242 III, 5242 IV, 5243 II, 5243 III, 5342 III, 5342 IV 

- ขຌอมูลควำมสูงภูมิประทศชิงลข ิDigital Elevation Model: DEM) จ ำนวน จ ำนวน ํํ๑ ระวำง 
ประกอบดຌวย ระวำงหมำยลข 4546 I, 4646 IV, 4547 I, 4547 II, 4548 II, , 4647 I, 4647 II, 
4647 III, 4647 IV, 4648 II, 4648 III, 4948 I, 4948 II, 4948 III, 4948 IV, 4949 I, 4949 II, 
4949 III, 4949 IV, 5048 III, 5048 IV, 5049 III, 5049 IV, 4745 I, 4745 IV, 4746 I, 4746 II, 
4746 III, 4746 IV, 4747 II, 4747 III, 4845 IV, 4846 I, 4846 II, 4846 III, 4846 IV, 4847 III, 
4844 I, 4848 I, 4845 I, 4845 II, 4845 III, 4944 IV, 4945 I, 4945 II, 4945 III, 4945 IV, 
4946 II, 4946 III, 4944 I, 5044 I, 5044 IV, 5045 I, 5045 II, 5045 III, 5045 IV, 5145 III, 
5046 I, 5046 II, 5047 II, 5145 I, 5145 IV, 5146 I, 5146 II, 5146 III, 5146 IV, 5147 II, 5147 III, 
5246 III, 5246 IV, 5247 III, 4742 I, 4742 II, 4743 II, 4842 I, 4842 II, 4842 III, 4842 IV, 4843 II, 
4843 III, 4942 III, 4942 IV, 4943 III, 4843 I, 4942 I, 4943 I, 4943 II, 4943 III, 4943 IV, 4944 II, 
4944 III, 5042 IV, 5043 III, 5043 IV, 5044 III, 4942 II, 5041 I, 5041 IV, 5042 I, 5042 II, 5042 III, 
5042 IV, 5043 II, 5142 III, 5142 IV, 5143 III, 5141 I, 5142 I, 5142 II, 5241 I, 5241 IV, 
5242 I, 5242 II, 5242 III, 5242 IV, 5243 II, 5243 III, 5342 III, 5342 IV 

- ขຌอมูลกำรรับสัญญำณดำวทียมทีไเดຌจำกกำรรังวัดคำพิกัดต ำหนง ฿นขຌอ ๏.ํ.ํ.ํ ละหมุดคู  
อะซิมุท฿นกำรรังวัดพิกัดต ำหนง ขຌอ ๏.ํ.ํ.๎ ฿นรูปบบเฟล์ขຌอมูล RINEX ดยยกป็นหมวดหมู
ตำมกลุมสนำมบิน 

ํ์ /- รำยงำน.... 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-ํ์- 
 

- รำยงำนผลกำรประมวลผลสຌนฐำน ควำมคลำดคลืไอน ละผลกำรค ำนวณคำพิกัดต ำหนงกำรรังวัด
ดຌวยสัญญำดำวทียม GPS/GNSS ละกำรรังวัดดຌวยกลຌองส ำรวจบบประมวลผลรวม (Total 
Station) ทีไเดຌผลลัพธ์ตำมขຌอ ๏.ํ.ํ.ํ ละ ๏.ํ.ํ.๎ 

- บัญชีคำพิกัด หมุดครงขำยควบคุมกำรส ำรวจประจ ำสนำมบินทีไ฿ชຌป็นสถำนีฐำนกำรรังวัด  
- บัญชีคำพิกัดภูมิศำสตร์ครืไองอ ำนวยควำมสะดวก฿นกำรดินอำกำศ หมุดควบคุมกำรส ำรวจประจ ำ

สนำมบิน หมุดครงขำยอຌำงอิงของกรมผนทีไทหำร ผนทีไสดงครงขำยกำรรังวัด ดยจัดรียงป็น
ล ำดับตำมสนำมบิน ละรูปถำยสดงกำรปฏิบัติงำน หรืออืไน โ ทีไกีไยวขຌอง฿นกำรปฏิบัติงำนส ำรวจ
รังวัดตำมสัญญำจຌำงนีๅ 

 ฿นรูปอกสำรตຌนฉบับ จ ำนวน ๎ ชุด ละสกนจำกอกสำรตຌนฉบับ฿หຌอยู฿นรูปบบอกสำร
อิลใกทรอนิกส์เฟล์ PDF ิPortable Document Formatี บันทึก฿นหนวยจัดกใบขຌอมูลภำยนอก (External 
Hard Disk)  

ํํ /รูปทีไ ๑.... 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-ํํ- 
 

   
 

รูปทีไ ๑ 
 

ํ๎ /รูปทีไ ๒.... 

 

Positioning difference:       Easting 0.000 m        Northing 0.000 m       Elevation 0.000 m 

กรอบอຌำงอิง (ITRF 20XX) คำสูงออร์ทมตริก (EGM96)  24.715 m  คำสูงออร์ทมตริก  (EGM2008)  25.075 m 

ผลกำรรังวัด   ตรวจสอบ   สรຌำง฿หม 
กณฑ์คุณภำพ ชัๅน/ประภท  งำน GPS                  งำนระดับ 



จัดท ำมืไอ กุมภำพันธ์ ๎๑๒๑  

-ํ๎- 

 

 

รูปทีไ ๒ 
 


